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PHO 99.559 EP-P ' ^ ' 

Einrichtung mit einem Motor und mit einem steuerbaren Zwischengetriebe 
zum Antreiben von mehreren Antriebsradem der Einrichtung 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Einrichtung entsprechend dem Oberbegriff des 
Anspruches 1. 



Eine solche Einrichtung entsprechend der eingangs im ersten Absatz angeffihrten 
10 Gattung wurde als Facsimile-Gerat unter der Typenbezeichnung FAX 750TA in den 
Handel gebracht und ist daher bekannt, Bei der bekannten Einrichtung ist ein in seiner 
Drehrichtung umschaltbarer Motor vorgesehen, mit dem z^yei in Abhangigkeit von der 
Drehrichtung des Motors verschwenkbare und im wesentlichen das Zwischengetriebe 
bildende Zwischenzahnrader aiitreibbbar sind. Jedes dieser zwei Zwischenzahnrader ist 
15 zum Antreiben von zwei Antriebsradem der bekamiten Einrichnmg vorgesehen. Weiters ist 
bei der bekannten Einrichmng ein Hubmagnet vorgesehen, mit dem das Verschwenken 
jedes der beiden Zwischenzahnrader von einer ersten Betriebsposition in eine zweite 
Betriebsposition freigebbar oder verhinderbar ist. Mit Hilfe der vorstehend beschriebenen 
Mittel sind vier Betriebszustande realisierbar. Zur Realisierung dieser vier 
20 Betriebszustande sind als Steuermittel der Motor und der Hubmagnet erforderlich. Ein 
solcher zusatzlich zu dem Motor erforderlicher Hubmagnet stellt einen erheblichen 
Aufwand dar, dies sowohl im Hinblick auf den benotigten Raumbedarf als auch im 
Hinblick auf die Kosten, was ungiinstig ist. 

25 

Die Erfindung hat sich zur Aufgabe gestellt, die vorstehend angeflihrten Verhaltoisse zu 
vermeiden und eine verbesserte Einrichtong entsprechend dem Oberbegriff des 

Anspmches 1 zu schaffen. 

Zur Losung der vorstehend angefiihrten Aufgabe sind bei einer Einrichmng 
30 entsprechend dem Oberbegriff des Anspruches 1 gemaB der Erfindung die Merkmale 
entsprechend dem kemizeichnenden Teil des Anspruches 1 vorgesehen. 

Durch das Vorsehen der Merkmale entsprechend dem kemizeichnenden Teil des 
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Anspruches 1 ist bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung auf baulich sehr einfache und 
baulich sehr raumsparende Art und Weise erreicht, daU eine Mehrzahl von Antriebsradem 
der Einrichtung wahl weise antreibbar ist, wobei zum Auswahlen des jeweils 
anzutreibenden Antriebsrades mit sehr einfachen Mitteln das Auslangen gefiinden ist. Bei 
5 eine erfindungsgemafien Einrichtung ist nur ein einziger Motor vorgesehen und ist kein 
zusatzlicher Hubmagnet zur Realisierung von verschiedenen Betriebszustanden 
erforderlich. Weiters ist bei einer erfindungsgemaBen Einrichtung der Vorteil erhalten, daB 
nicht nur vier Betriebszustande realisierbar sind, sondem mehr als vier Betriebszustande, 
zumindest also fiinf Betriebszustande, aber auch mehr. 

10 Bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung konnen der Basisteil und der Steuerteil und 
der Antriebsteil sowie die zwei Ein-Richtungs-Kupplungen an sich eine relativ beliebige 
Relativlage zueinander aufweisen. Als besonders vorteilhaft hat sich aber erwiesen, wenn 
bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung zusatzlich die Merkmale gemaB dem 
Anspruch 2 vorgesehen sind. Auf diese Weise ist eine besonders kompakte und 

15 raumsparende bauhche Ausbildung erreicht. 

Bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung hat es sich als sehr vorteilhaft erwiesen, 
wenn zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspruch 3 vorgesehen sind. Auf diese Weise 
ist ein besonders einfacher Steuerteil erhalten. 

Bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung hat es sich weiters als sehr vorteilhaft 

20 erwiesen, wenn zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspruch 4 vorgesehen sind. Auf 
diese Weise sind besonders sichere und verlustfreie Antriebsverbindungen erhalten. 

Bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung konnen als Ein-Richtungs-Kupplungen 
sogenannte Freilaufe vorgesehen sein. Es hat sich aber als besonders vorteilhaft erwiesen, 
wenn bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung zusatzlich die Merkmale gemaB dem 

25 Anspruch 5 realisiert sind. Solche Schlingfederkupplungen bieten den Vorteil, daB sie bei 
entsprechender Ausfiihrung praktisch keinen Totgang aufweisen und weiters gerauscharm 
wirken und raiunsparend sind. 

Bei einer Einrichtung gemaB der Erfindung hat es sich als sehr vorteilhaft erwiesen, 
wenn das Merkmal gemaB dem Anspruch 6 gegeben ist, wenn die Einrichtung gemaB der 

30 Erfindung also durch ein Faksimile-Gerat gebildet ist. Bei einem solchen Faksimile-Gerat 
haben sich die erfindungsgemaBen MaBnahmen als besonders vorteilhaft erwiesen. 
Bei einem solchen Faksimile-Gerat gemaB der Erfindung hat es sich weiters als 
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vorteilhaft erwiesen, wenn zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspruch 7 vorgesehen 
sind. Weiters hat es sich als vorteilhaft erwiesen, wenn zusatzlich die Merkmale gemafi 
dem Anspruch 8 vorgesehen sind. Weiters hat es sich als vorteilhaft erwiesen, wenn 
zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspruch 9 vorgesehen sind. Das Vorsehen aller der 
5 vorstehend zitierten Merkmale bringt bei einem Faksimile-Gerat gemaB der Erfindung den 
Vorteil einer besonders einfachen baulichen Ausbildung, weil das Antreiben der 
wichtigsten Antriebsbauteile eines solchen Faksimile-Gerates mit Hilfe von nur einem 
einzigen Motor durchfiihrbar ist. 

Die vorstehend angefiihrten Aspekte und weitere Aspekte der Erfindung gehen aus dem 
1 0 nachfolgend beschriebenen Ausfiihrungsbeispiel hervor und sind anhand dieses 
Ausfiihrungsbeispiels erlautert. 



Die Erfindung wird im folgenden anhand von einem in den Zeichnungen dargestellten 
15 Ausfiihrungsbeispiel weiter beschrieben, auf das die Erfindung aber nicht beschrankt ist. 
Die Figur 1 zeigt in einem Querschnitt einen im vorliegenden Zusammenhang 
wesentlichen Teil einer Einrichtung gemaB der Erfindimg, der eine Originalblatt- 
Antriebswalze imd eine Leerblatt-Vereinzelungswalze und eine Druckerwalze enthalt. 
Die Figur 2 zeigt in Draufsicht und auf etwas schematisierte Weise mit einem Motor 
20 antreibbare und ein steuerbares Zwischengetriebe enthaltende Antriebsmittel, mit deren 
Hilfe die Originalblatt- Antriebswalze und die Leerblatt-Vereinzelungswalze und die 
Druckerwalze antreibbar sind. 

Die Figur 3 zeigt in einem Querschnitt gemaB der Linie m-EI in der Figur 2 die 
Antriebsmittel und das Zwischengetriebe gemaB der Figur 2. 
25 Die Figur 4 zeigt in einer Schragansicht von oben die Antriebsmittel gemaB der Figur 2, 
wobei drei Zahnrader zum Antreiben der Leerblatt-Vereinzelungswalze nicht dargestellt 
sind. 

Die Figur 5 zeigt auf analoge Weise wie die Figur 4 die Antriebsmittel, wobei 
zusatzlich drei Zahnrader zum Antreiben der Leerblatt-Vereinzelungswalze dargestellt 
30 sind. 

Die Figxir 6 zeigt in einer Draufsicht die Antriebsmittel gemaB den Figuren 2, 4 und 5, 
wobei die Antriebsmittel und das Zwischengetriebe in einem Ausgangs-Zustand dargestellt 
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sind. 

Die Figur 7 zeigt auf analoge Weise wie die Figur 6 die Antriebsmittel und das 
Zwischengetriebe gemaB der Figur 6 in einem Scanbetrieb-Zustand. 

Die Figur 8 zeigt auf analoge Weise wie die Figuren 6 und 7 die Antriebsmittel und das 
5 Zwischengetriebe in einem Kopierbetrieb-Zustand. 

Die Figur 9 zeigt auf analoge Weise wie die Figuren 6, 7 und 8 die Antriebsmittel und 
das Zwischengetriebe in einem Druckbetrieb-Zustand. 

Die Figur 10 zeigt auf analoge Weise wie die Figuren 6, 7, 8 und 9 die Antriebsmittel 
und das Zwischengetriebe in einem Leerblatt-Vereinzelungsbetrieb-Zustand. 
10 Die Figur 1 1 zeigt auf analoge Weise wie die Figuren 6, 7, 8, 9 imd 10 die 

Antriebsmittel. und das Zwischengetriebe in einem Druckkopf-Abhebebetrieb-Zustand. 



In der Figur 1 ist eine Einrichtung 1 gemaB einem Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung 

15 dargestellt. Bei der Einrichtung 1 handelt es sich im vorliegenden Fall um ein Faksimile- 
Gerat, das nachfolgend weiterhin als Einrichtxmg 1 bezeichnet ist. 

Die Einrichtung 1 weist eine Abtasteinrichtung 2 auf, mit der ein Originalblatt abtastbar 
ist, um die auf dem Originalblatt enthaltene Bildinformation, beispielsweise 
alphanimierische Zeichen, in Digitalsignale umzuwandeln. Ein solches Originalblatt ist 

20 entlang einer in der Figur 1 mit einer strichpunktierten Linie angegebenen Transportbahn 3 
schrittweise transportierbar. Zum schrittweisen Transportieren, also zum schrittweiseri 
Antreiben eines Originalblattes weist die Einrichtung 1 eine Originalblatt- Antriebswalze 4 
auf, die zum Antreiben eines Originalblattes in Richtung eines Pfeiles 5, also im 
Uhrzeigersinn rotierend antreibbar ist. 

25 Die Einrichtung 1 enthalt weiters eine Druckeinrichtung 6, die mit einem Druckkopf 7 
versehen ist. Bei dem Druckkopf 7 handelt es sich um einen Thermodruckkopf, der eine im 
wesentlichen leistenformige Ausbildung aufweist und mit dem ein punktweises Drucken 
durchfuhrbar ist. Dieses Drucken erfolgt auf einem Leerblatt, das mit Hilfe einer in 
Richtung eines Pfeiles 8, also ebenso im Uhrzeigersinn antreibbaren Druckerwalze 9 

30 schrittweise antreibbar ist. Die Druckerwalze 9 wirkt mit dem Druckkopf 7 zusammen. Die 
Druckerwalze 9 ist in der Einrichtung 1 drehbar gelagert, sonst aber stationar gehalten. Die 
Druckeinrichtung 6 ist mit Hilfe von nicht naher erlauterten Federmitteln gegen die 
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Druckerwalze 9 gehalten, so daO der Druckkopf 7 gegen die Druckerwalze 9 fedemd 
gedriickt ist. Die Druckeinrichtung 6 samt ihrem Druckkopf 7 ist um eine Achse 10 
verschwenkbar und in Richtung eines Pfeiles 1 1 von der Druckerwalze 9 weg verstellbar. 
Das Wegverstellen der Druckeinrichtung 6 von der Druckerwalze 9 erfolgt mit Hilfe einer 
5 aus der Figur 1 nicht ersichtlichen Verstelleinrichtung, die von der Druckerwalze 9 her 
antreibbar ist. 

Mit dem Druckkopf 7 ist bei der Einrichtung 1 ein Thermotransfer-Druckverfahren 
durchfuhrbar. Bei diesem Thermotransfer-Druckverfahren wird mit Hilfe des 
Druckkopfes 7 eine Thermotransferfoiie punktweise erhitzt, was zur Folge hat, daB ein mit 

1 0 der Thermotransferfoiie verbimdener wachsartiger Farbstoff auf das zu bedruckende 

Leerblatt ubertragen wird. Die erwahnte Thermotransferfoiie ist auf einen ersten Wickel 12 
aufgewickelt, wobei der erste Wickel 12 mit der vorratigen Thermotransferfoiie von einem 
Abwickeldom 13 getragen ist. Von dem ersten Wickel 12 ist die Thermotransferfoiie 
entlang einer in der Figur 1 mit einer strichpunktierten Linie angegebenen 

15 Transportbahn 14 zu einem zweiten Wickel 15 gefuhrt, der von einem Aufwickeldom 16 
getragen ist. Der Aufwickeldom 16 ist von der Druckerwalze 9 her iiber ein teilweise aus 
der Figur 1 ersichthches Zahnradgetriebe 17 in Richtung eines Pfeiles 18 antreibbar. 

Zum Bedrucken eines Leerblattes muB ein solches Leerblatt aus einer Leerblatt- 
Aufiiahme 19, in der ein Stapel 20 von solchen Leerblattem enthalten ist, entnommen 

20 werden, also vereinzelt werden. Hierfur weist die Einrichtung 1 eine Leerblatt- 

Vereinzelungswalze 21 auf, die in Richtung eines Pfeiles 22, also ebenso im Uhrzeigersinn 
rotierend antreibbar ist. Mit Hilfe der Leerblatt-Vereinzelungswalze 21 ist das jeweils 
oberste Leerblatt des Leerblattstapels 20 aus der Leerblatt- Aufiaahme 19 entnehmbar imd in 
den Bereich zwischen den Druckkopf 7 und die Druckerwalze 9 transportierbar. Sobald ein 

25 Leerblatt die Druckerwalze 9 erreicht hat, erfolgt der weitere Antrieb des zu bedruckenden 
Leerblattes mit Hilfe der Druckerwalze 9, wobei dann die Leerblatt-Vereinzelungswalze 21 
antriebsmaBig auBer Funktion gesetzt ist, wie dies an sich von solchen Einrichtungen 
bereits lange bekannt ist. Ein Leerblatt wird zwischen der Leerblatt- Aufiiahme 19 und der 
Druckerwalze 9 entlang einer mit einer strichpunktierten Linie angegebenen Transportbahn 

30 23 fortbewegt. Nach einem Bedrucken des Leerblattes wird das bedruckte Blatt entlang 
einer in der Figur 1 ebenso mit einer strichpunktierten Linie angegebenen Transportbahn 
24 fortbewegt. 
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Nachfolgend sind anhand der Figur 2 Antriebsmittel 25 beschrieben, mit deren Hilfe die 
Originalblatt-Antriebswalze 4 und die Druckerwaize 9 und die Leerblatt- 
Vereinzelungswaize 21 rotierend antreibbar sind und mit deren Hilfe die 
Druckeinrichtung 6 von der Druckerwaize 9 weg verstellbar ist und mit deren Hilfe 
5 zusatzlich auch noch der Aufwickeldom 1 6 rotierend antreibbar ist. Mit Hilfe der 
Antriebsmittel 25 ist somit auf besonders vorteilhafte Weise eine Vielzahl von 
Bestandteilen der Einrichtung 1 antreibbar bzw. verstellbar. 

Die Antriebsmittel 25 enthalten einen Motor 26, der durch einen Schrittmotor gebildet 
ist. Der Motor 26 ist in seiner Drehrichtung umschaltbar. Der Motor 26 weist eine 

10 Motorwelle 27 auf, mit der ein Motorritzel 28 drehfest verbunden ist. Die Antriebsmittel 
25 enthalten welters ein Zwischengetriebe 29. Die bauliche Ausbildung und die 
Funktionsweise des Zwischengetriebes 29 ist aus den Figuren 2 bis 11 ersichtlich. 

Das Zwischengetriebe 29 weist einen von dem Motor 26 rotierend antreibbaren 
Basisteil 30 auf Der Basisteil 30 ist sowohl in einer ersten Drehrichtung 31, also im 

15 Uhrzeigersinn, als auch in einer zweiten Drehrichtung 32, also im Gegenuhrzeigersinn, 
antreibbar. Der Basisteil 30 ist mit Bezug auf eine Hauptachse 33 drehbar gelagert. Der 
Basisteil 30 besteht aus einem scheibenformigen Zahnradbereich 34 und aus einem 
zylindrischen Antriebsbereich 35. Das Zwischengetriebe 29 weist weiters einen rotierend 
antreibbaren Steuerteil 36, der durch eine kreisscheibenformige Steuerscheibe 36 gebildet 

20 ist, und einen rotierend antreibbaren Antriebsteil 37 auf Der rotierend antreibbare 

Antriebsteil 37 ist durch ein Hauptzahnrad 37 gebildet. Nachfolgend ist fiir den rotierend 
antreibbaren Antriebsteil 37 des Zwischengetriebes 29 stets die Bezeichnung Hauptzahnrad 
37 verwendet. 

Wie insbesondere aus der Figur 3 einfach ersichtlich ist, ist zwischen dem Basisteil 30, 
25 und zwar zwischen dem zylindrischen Antriebsbereich 35 des Basisteils 30, und dem 
Steuerteil 36 eine erste Ein-Richtungs-Kupplung 38 vorgesehen, die zum Bilden einer 
Kupplungsverbindung bei der ersten Drehrichtung 3 1 ausgebildet ist und die durch eine 
Schlingfederkupplung 38 gebildet ist. Die Schlingfederkupplung 38 besteht hierbei aus 
einer einzigen Schlingfeder 39, deren Windungssinn so gewahlt ist, daB sie sich beim 
30 rotierenden Antreiben des Basisteils 30 in der ersten Drehrichtung 3 1 , also im 

Uhrzeigersinn, auf dem zylindrischen Antriebsbereich 35 des Basisteils 30 festzieht und 
folglich eine Antriebsverbindung zwischen dem Basisteil 30 und dem Steuerteil 36 
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herstellt. Zur Herstellung der Antriebsverbindung zwischen der ersten Schlingfeder 39 und 
dem Steuerteil 36 steht von einem Ende der ersten Schlingfeder 39 eine abgebogene 
Verlangemng in radialer Richtung ab, wobei die Verlangerung in einen Schlitz in dem 
Steuerteil 36 ragt. 

5 Zwischen dem Basisteil 30, und zwar zwischen dem zylindrischen Antriebsbereich 35 
des Basisteils 30, und dem Hauptzahnrad 37 ist eine zweite Ein-Richtungs-Kupplung 40 
vorgesehen, die zum Bilden einer Kupplungsverbindung bei der zu der ersten Drehrichtung 
31 entgegengesetzten zweiten Drehrichtung 32 ausgebildet ist und die auch durch eine 
Schlingfederkupplung 40 gebildet ist. Auch die Schlingfederkupplung 40 besteht aus einer 

10 einzigen Schlingfeder 41 . Der Windimgssinn der zweiten Schlingfeder 41 ist hierbei so 
gewahlt, dafi bei einem Antreiben des Basisteils 30 in der zweiten Drehrichtimg 32, also 
entgegen dem Uhrzeigersinn, sich die zweite Schlingfeder 41 an dem zylindrischen 
Antriebsbereich 35 des Basisteils 30 festzieht und auf diese Weise eine 
Antriebsverbindung zwischen dem Basisteil 30 und dem Hauptzahnrad 37 herstellt. Die 

15 Antriebsverbindimg zwischen der zweiten Schlingfeder 41 und dem Hauptzahnrad 37 ist 
hierbei ebenso mit Hilfe von einer von einem Ende der zweiten Schlingfeder 41 in radialer 
Richtung abstehenden Verlangerung gebildet, die in einen Schlitz in dem Hauptzahnrad 37 
hineinragt. 

Wie aus der Figur 3 ersichtlich ist, sind bei dem Zwischengetriebe 29 der Basisteil 30 
20 und der Steuerteil 36 und das Hauptzahnrad 37 sowie die zwei Ein-Richtimgs-Kupplungen 
38 und 40 koaxial zu der Hauptachse 33 und folghch koaxial zueinander angeordnet. Dies 
bietet den Vorteil einer besonders kompakten und raumsparenden bauUchen Ausbildung. 

Beziiglich des Steuerteils 36, durch eine kreisscheibenformige Steuerscheibe 36 
gebildet ist, ist noch zu erwahnen, dafl der Steuerteil 36 mit zwei in sich geschlossenen 
25 Steuemuten versehen ist, namlich mit einer ersten Steuemut 42 und mit einer zweiten 

Steuemut 43, wobei die zweite Steuemut 43 von der ersten Steuemut 42 umgeben ist. Der 
Verlauf von jeder der beiden Steuemuten 42 und 43 ist aus der Figur 2 und aus den Figuren 
6 bis 1 1 ersichthch. Der Steuerteil 36 ist zum wahlweisen Herstellen einer 
Antriebsverbindung zwischen dem Motor 26 und mindestens einem von drei 
30 Antriebsradem vorgesehen, worauf nachfolgend noch naher eingegangen ist. Das 
Hauptzahnrad 37 ist nach einem Herstellen einer solchen Antriebsverbindung zum 
Antreiben von mindestens einem der drei Antriebsrader vorgesehen, worauf nachfolgend 
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ebenfalls noch im Detail eingegangen ist. 

Die Antriebsmittel 25 .weisen ein erstes Nebenzahnrad 44 und ein mit dem ersten 
Nebenzahnrad 44 koaxial verbundenes erstes Nebenritzel 45 auf. Das erste Nebenzahnrad 
44 und das erste Nebenritzel 45 sind urn eine an einem Trager 46 fiir die Antriebsmittel 25, 
5 der nur in den Figuren 4 und 5 dargestellt ist, stationar gehaltene erste Nebenachse 47 
drehbar. Weiters weisen die Antriebsmittel ein zweites Nebenzahnrad 48 und ein mit dem 
zweiten Nebenzahnrad 48 koaxial verbundenes zweites Nebenritzel 49 auf, die beide um 
eine stationare zweite Nebenachse 50 drehbar sind. Weiters weisen die Antriebsmittel 25 
ein drittes Nebenzahnrad 5 1 und ein mit dem dritten Nebenzahnrad 5 1 koaxial verbundenes 

10 drittes Nebenritzel 52 auf, die beide um eine dritte Nebenachse 53 drehbar sind. 

Die Antriebsmittel 25 weisen weiters einen ersten Schwenkarm 54 auf, der um die erste 
Nebenachse 47 verschwenkbar ist und der im Bereich von seinem freien Ende ein um eine 
erste Ritzelachse 45 drehbares erstes Schwenkritzel 56 tragt, das mit dem ersten 
Nebenzahnrad 44 standig in Eihgriff steht und das mit dem Hautzahnrad 37 in Eingriff 

15 bringbar ist und von dem Hauptzahnrad 37 auf wieder auCer Eingriff bringbar ist. Von dem 
ersten Schwenkarm 54 steht ein erster Steuerstift 57 parallel zu der Hauptachse 33 ab. Der 
erste Steuerstift 57 ragt hierbei in die erste Steuemut 42 des Steuerteils 36, so daB auf diese 
Weise erreicht ist, daB mit Hilfe der ersten Steuemut 42 des Steuerteils 36 iiber den ersten 
Steuerstift 57 ein Verschwenken des ersten Schwenkarmes 54 und folglich ein 

20 Verschwenken des ersten Schwenkritzels 56 durchfuhrbar ist, so daB auf diese Weise eine 
Antriebsverbindung zwischen dem Hauptzahnrad 37 und dem ersten Schwenkritzel 56 und 
folglich dem ersten Nebenzahnrad 44 herstellbar ist. 

Die Antriebsmittel 25 enthalten weiters einen zweiten Schwenkarm 58, der um die 
zweite Nebenachse 50 verschwenkbar ist und der im Bereich von seinem freien Ende ein 

25 um eine zweite Ritzelachse 59 drehbares zweites Schwenkritzel 60 tragt, das mit dem 
zweiten Nebenzahnrad 48 standig in Eingriff steht und das mit dem Hauptzahnrad 37 in 
Eingriff und von diesem wieder auBer Eingriff bringbar ist. Von dem zweiten Schwenkarm 
58 steht parallel zu der Hauptachse 33 ein zweiter Steuerstift 61 ab, der ebenso in die erste 
Steuemut 42 des Steuerteils 36 ragt, so daB mit Hilfe der ersten Steuemut 42 der zweite 

30 Schwenkarm 58 und das zweite Schwenkritzel 60 in der Weise verschwenkbar sind, daB 
eine Antriebsverbindimg zwischen dem Hauptzahnrad 37 und dem zweiten Schwenkritzel 
60 und folglich dem zweiten Nebenzahnrad 48 herstellbar ist. 




PHO 99.559 EP-P - 9 - 

Die Antriebsmittel 25 weisen weiters einen dritten Schwenkarm 62 auf, der urn die 
dritte Nebenachse 53 verschwenkbar ist und der im Bereich von seinem freien Ende ein um 
eine dritte Ritzelachse 63 drehbares drittes Schwenkritzel 64 tragt, das mit dem dritten 
Nebenzahnrad 51 standig in Eingriff steht und mit dem Hauptzahnrad 37 in Eingriff und 
5 auBer Eingriff bringbar ist. Von dem dritten Schwenkarm 62 steht ein dritter Steuerstift 65 
parallel zu der Hauptachse 33 ab. Der dritte Steuerstift 65 ragt hierbei in die zweite 
Steuemut 43 des Steuerteils 36, so daB mit Hilfe der zweiten Steuemut 43 ein Verstellen 
des dritten Schwenkarms 63 und des dritten Schwenkritzels 64 durchfuhrbar ist, wodurch 
eine Antriebsverbindung zwischen dem Hauptzahnrad 37 und dem dritten Schwenkritzel 

1 0 64 und folglich dem dritten Nebenzahnrad 5 1 herstellbar ist. 

Die Antriebsmittel 25 weisen weiters einen vierten Schwenkarm 66 auf, der um die 
dritte Ritzelachse 63 verschwenkbar ist und der im Bereich von seinem freien Ende ein um 
eine vierte Ritzelachse 67 drehbares viertes Schwenkritzel 68 tragt, das mit dem dritten 
Schwenkritzel 64 standig in Eingriff steht und das mit dem Hauptzahnrad 37 in Eingriff 

15 und aufier Eingriff bringbar ist. Von dem vierten Schwenkarm 66 steht ein vierter 
Steuerstift 69 parallel zur Hauptachse 33 ab. Der vierte Steuerstift 69 ragt in die erste 
Steuemut 42 des Steuerteils 36, so daJ3 mit Hilfe der ersten Steuemut 42 der vierte 
Schwenkami 66 und folglich das vierte Schwenkritzel 68 in der Weise verschwenkbar 
sind, daB eine Antriebsverbindung zwischen dem Hauptzahnrad 37 und dem vierten 

20 Schwenkritzel 68 und dem dritten Schwenkritzel 64 und dem dritten Nebenzahnrad 51 
herstellbar ist. Beziiglich des vierten Schwenkritzels 68 und des dritten Schwenkritzels 64 
ist noch zu erwahnen, daB von diesen beiden Schwenkritzeln 68 und 64 stets nur eines mit 
. dem Hauptzahnrad 37 in Eingriff bringbar ist, also entweder das vierte Schwenkritzel 68 
Oder das dritte Schwenkritzel 64. 

25 Das erste Nebenzahnrad 44 ist zum Antreiben der Originalblatt-Antriebswalze 4 zum 
schrittweisen Fortbewegen eines abzutastenden Originalblattes vorgesehen. In diesem 
Zusammenhang ist auf die Figuren 4 und 5 zu verweisen. Wie aus diesen beiden Figuren 
ersichtlich ist, steht mit dem zu dem ersten Nebenzahnrad 44 koaxialen Nebenritzel 45 ein 
erstes Originalblatt-Ritzel 70 standig in Einriff. Das erste Originalblatt-Ritzel 70 steht mit 

30 einem ersten Originalblatt-Zahnrad 71 standig in Eingriff. Das erste Originalblatt-Zahnrad 
71 steht mit einem zweiten Originalblatt-Ritzel 72 standig in Eingriff. Mit dem zweiten 
Originalblatt-Ritzel 72 stehen weitere Originalblatt-Zahnrader 73 in Eingriff, die in den 
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Figuren 4 und 5 jedoch nur mehr symbolisch durch einen Pfeil 73 angedeutet sind. Uber 
die weiteren Originalblatt-Zahnrader 73 ist die Originalblatt-Antriebswalze 4 in Richtimg 
des Pfeiles 5 rotierend antreibbar. 

Das zweite Nebenzahnrad 48 ist zum Antreiben der Leerblatt-Vereinzelungswalze 21 
5 vorgesehen. Hierfiir steht mit dem mit dem zweiten Nebenzahnrad 48 koaxial verbundenen 
zweiten Nebenritzel 49 ein erstes Leerblatt-Vereinzelungszahnrad 74 standig in Eingriff. 
Mit dem ersten Leerblatt-Vereinzelungszahnrad 74 steht ein zweites Leerblatt- 
Vereinzelungszahnrad 75 in Eingriff. Mit dem zweiten Leerblatt-Vereinzelimgszahnrad 75 
steht ein drittes Leerblatt-Vereinzelungszahnrad 76 standig in Eingriff Mit dem dritten 

10 Leerblatt-Vereinzelungszahnrad 76 ist eine Antriebshiilse 77 koaxial verbunden. Uber die 
Antriebshiilse 77 ist die zu der Antriebshiilse 77 koaxial angeordnete Leerblatt- 
Vereinzelungswalze 21 unmittelbar antreibbar, wofiir die Leerblatt-Vereinzelimgswalze 21 
einen in die Antriebshiilse 77 ragenden Antriebsfortsatz aufweist. 

Das dritte Nebenzahnrad 51 ist zum Antreiben der Druckerwalze 9 und damit zusatzlich 

15 zum Antreiben des Aufwickeldoms 16 fur die Thermotransferfolie und zusatzlich zum 
Verstellen der Druckeinrichtung 6 vorgesehen, um die Druckeinrichtung 6 von der 
Druckerwalze 9 abzuheben. Hierfiir steht mit dem mit dem dritten Nebenzahnrad 5 1 
koaxial verbundenen dritten Nebenritzel 52 ein Druckerwalzenzahnrad 78 standig in 
Eingriff. Das Druckerwalzenzahnrad 78 weist eine Antriebshiilse 79 auf, in die ein von der 

20 Druckerwalze 9 abstehender Antriebsfortsatz hineinragt. Das Druckerwalzenzahnrad 78 ist 
daim, wenn das dritte Schwenkritzel 64 mit dem Hauptzahnrad 37 in Eingriff steht, in einer 
ersten Drehrichtung 80 antreibbar, die der Drehrichtung 8 gemaB der Figur 1 entspricht. 
Wenn das Druckerwalzenzahnrad 78 in der ersten Drehrichtimg 80 angetrieben wird, hat 
dies ein Antreiben der Druckerwalze 9 in der Drehrichtung 8 und uber das Zahnradgetriebe 

25 17 ein rotierendes Antreiben des Aufwickeldoms 16 in der Drehrichtung 18 zur Folge. Das 
Druckerwalzenzahnrad 78 ist dann, wenn das vierte Schwenkritzel 68 mit dem 
Hauptzahnrad 37 in Antriebsverbindung steht, in einer zweiten Drehrichtung 81 antreibbar. 
In diesem Fall wird dann mit Hilfe des Druckerwalzenzahnrads 78 ein Verstellen der 
Druckeiiurichtung 6 gemaB dem Pfeil 1 1 bewirkt, so daB dann der Druckkopf 7 von der 

30 Druckerwalze 9 abgehoben wird und abgehoben gehalten bleibt. In diesem Fall wird zwar 
auch die Druckerwalze 9 entgegen der Richtung des Pfeiles 8 angetrieben, was aber keine 
Auswirkung hat, weil der Druckkopf 7 von der Druckerwalze 9 abgehoben ist. In diesem 
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Fall wird der Aufwickeldom 16 von der Druckerwalze 9 her nicht angetrieben, und zwar 
deshalb, weil in der Antriebsverbindung zwischen der Druckerwalze 9 und dem 
Aufwickeldom 16 eine weitere Ein-Richtungs-Kupplung enthalten ist, die bei diesem 
Betriebsfall fiir ein Unterbrechen der Antriebsverbindung zwischen der Druckerwalze 9 
5 und dem Aufwickeldom 16 sorgt. 

In der Figur 6 ist ein Ruhe-Zustand bzw. ein Ausgangs-Zustand der Antriebsmittel 25 
und des Zwischengetriebes 29 dargestellt. Bei diesem Ausgangs-Zustand sind mit Hilfe der 
vier Steuerstifte 57, 61, 65 und 69 und der zwei Steuemuten 42 und 43 alle vier 
Schwenkritzel 56, 60, 64 und 68 von dem Hauptzahnrad 37 weg verstellt gehalten, und 

10 zwar entsprechend den Pfeilen 82, 83, 84 und 85. 

Aus dem in der Figur 6 dargestellten Ausgangs-Zustand sind die Antriebsmittel 25 und 
das Zwischengetriebe 29 in den in der Figxir 7 dargestellten Scanbetrieb-Zustand bringbar. 
Um diesen Zustandswechsel durchzufiihren, wird zuerst der Basisteil 30 und folglich tlber 
die erste Schlingfeder 39 der Steuerteil 36 in der ersten Drehrichtung 31 angetrieben, und 

15 zwar solange, bis der Steuerteil 36 die in der Figur 7 dargestellte Position einnimmt. In 
dieser Position des Steuerteils 36 nimmt die erste Steuemut 42 eine solche Position ein, 
daC mit Hilfe der ersten Steuemut 42 der erste Steuerstifl 57 und folglich der erste 
Schwenkarm 54 und das erste Schwenkritzel 56 in Richtimg eines entgegengesetzt zu dem 
Pfeil 82 gerichteten Pfeils 86 verstellt sind, was zur Folge hat, daJ3 mit Hilfe des ersten 

20 Schwenkritzels 56 eine Antriebsverbindung zwischen dem Hauptzahnrad 37 und dem 
ersten Nebenzahnrad 44 und dem ersten Nebenritzei 45 besteht, so daB die Originalblatt- 
Antriebswalze 4 der Einrichtung 1 angetrieben werden kann. Sobald der Steuerteil 36 die 
in der Figur 7 dargestellte Position eingenommen hat, wird die Drehrichtung des Motors 26 
umgekehrt, was zur Folge hat, daB nxmmehr der Basisteil 30 und iiber die zweite 

25 Schlingfeder 41 das Hauptzahnrad 37 in der zweiten Drehrichtung 32 angetrieben wird. 
Dies hat zur Folge, daB mit Hilfe des Zahnrads 37 iiber das erste Schwenkritzel 56 das 
erste Nebenzahnrad 44 und das erste Nebenritzei 45 in Richtung eines Pfeiles 87 
angetrieben werden, was letztendlich ein Antreiben der Originalblatt-Antriebswalze 4 in 
Richtung des Pfeiles 5 zur Folge hat. 

30 Aus dem Ausgangs-Zustand gemaB der Figur 6 und aus dem Scanbetrieb-Zustand 
gemaB der Figur 7 sind die Antriebsmittel 25 und das Zwischengetriebe 29 in einen 
Kopier-Zustand bringbar, der in der Figur 8 dargestellt ist. Um diesen Kopier-Zustand zu 
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erreichen, wird zuerst der Steuerteil 36 iiber den Basisteil 30 und die erste Schlingfeder 39 
in der ersten Drehrichtung 31 angetrieben, bis der Steuerteil 36 die in der Figur 8 
dargestellte Position einnimmt. In dieser Position des Steuerteils 36 ist das erste 
Schwenkritzel 56 in Richtung des Pfeiles 86 und das zweite Schwenkritzel 60 in Richtxmg 
5 des Pfeiles 83 und das dritte Schwenkritzel 64 in Richtung eines entgegengesetzt zu dem 
Pfeil 84 gerichteten Pfeils 88 und das vierte Schwenkritzel 68 in Richtung des Pfeils 85 
verstellt gehalten, und zwar mit Hilfe der vier Steuerstifte 57, 61, 65 und 69 und der beiden 
Steuemuten 42 und 43. Sobald der in der Figur 8 dargestellte Kopierbetrieb-Zustand 
erreicht ist, wird die Drehrichtung des Motors 26 umgekehrt, so daB in weiterer Folge der 

10 Basisteil 30 liber die zweite Schlingfeder 41 das Hauptzahnrad 37 antreibt, was zur Folge 
hat, daB uber das erste Schwenkritzel 56 das erste Nebenzahnrad 44 in Richtung des Pfeiles 
87 und daC uber das dritte Schwenkritzel 64 das dritte Nebenzahnrad 51 in Richtung eines 
Pfeiles 89 antreibbar. Auf diese Weise ist mit Hilfe des ersten Nebenzahnrads 44 die 
Originalblatt-Antriebswalze 4 und mit Hilfe des dritten Nebenzahnrads 5 1 die 

15 Druckerwalze 9 xmd auch der Aufwickeldom 16 gleichzeitig antreibbar, wie dies fiir einen 
Kopierbetrieb erforderUch ist. 

Die Antriebsmittel 25 und das Zwischengetriebe 29 sind auf analoge Weise wie bereits 
anhand der Figuren 7 und 8 beschrieben weiters in einen Druckbetrieb-Zustand bringbar, 
bei dem das erste Schwenkritzel 56 in Richtung des Pfeiles 82 und das zweite 

20 Schwenkritzel 60 in Richtung des Pfeiles 83 und das dritte Schwenkritzel 64 in Richtung 
des Pfeiles 88 und das vierte Schwenkritzel 68 in Richtung des Pfeiles 85 verstellt gehalten 
sind, und zwar mit Hilfe der vier Steuerstifte 57, 61, 65 und 69 und der zwei Steuemuten 
42 imd 43. Bei dem Druckbetrieb-Zustand steht somit das dritte Zwischenritzel 64 mit dem 
Hauptzahnrad 37 in Eingriff, so daB das dritte Nebenzahnrad 51 in Richtung des Pfeiles 89 

25 antreibbar ist und folglich die Druckerwalze 9 und der Aufwickeldom 16 antreibbar sind, 
wie dies fur einen Druckbetrieb erforderlich ist. 

Aus den Zustanden gemaB den Figiu-en 6, 7, 8 und 9 sind die Antriebsmittel 25 und das 
Zwischengetriebe 29 auch noch in einen Leerblatt-Vereinzelungsbetrieb-Zustand bringbar, 
der in der Figur 10 dargestellt ist. Um diesen Zustand zu erreichen, wird der Basisteil 30 

30 zuerst in der ersten Drehrichtung 31 angetrieben, so daB der Steuerteil 36 iiber die erste 
Schlingfeder 39 ebenso in der ersten Drehrichtung 3 1 angetrieben wird, und zwar solange, 
bis der Steuerteil 36 die in der Figur 10 dargestellte Position erreicht hat. Bei dieser 
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Position des Steuerteils 36 ist das erste Schwenkritzel 56 in Richtung des Pfeils 82 und das 
zweite Schwenkritzel 60 in Richtung eines entgegengesetzt zu der Richtung des Pfeils 83 
gerichteten Pfeils 90 und das dritte Schwenkritzel 64 in Richtung des Pfeils 84 und das 
vierte Schwenkritzel 68 in Richtung des Pfeils 85 verstellt gehalten, und zwar mit Hilfe der 
5 vier Steuerstifte 57, 61, 65 und 69 und der zwei Steuemuten 42 und 43. In diesem 
Leerblatt-Vereinzelungsbetrieb-Zustand steht mit dem Hauptzahnrad 37 nur das zweite 
Nebenzahnrad 48 in Antriebsverbindung, und zwar iiber das zweite Schwenkritzel 60, so 
dafi in diesem Fall nur das zweite Nebenzahnrad 48 antreibbar ist. Sobald der in der Figur 
10 dargestellt Leerblatt-Vereinzelungsbetrieb-Zustand erreicht ist, wird die Drehrichtung 

10 des Motors 26 umgekehrt und folglich der Basisteil 30 in der zweiten Drehrichtung 32 
angetrieben, was zur Folge hat, daB uber die zweite Schlingfeder 41 das Hauptzahnrad 37 
angetrieben wird, was wiederum ziir Folge hat, daB iiber das zweite Schwenkritzel 60 das 
zweite Nebenzahnrad 48 in Richtung eines Pfeiles 91 in Drehung versetzt wird. Mit dem 
zweiten Nebenzahnrad 48 wird iiber das zweite Nebenritzel 49 imd die drei Leerblatt- 

15 Vereinzelungszahnrader 74, 75 und 76 die mit dem dritten Leerblatt-Vereinzelungszahnrad 
76 verbundene Antriebshulse 77 angetrieben, was ein Antreiben der Leerblatt- 
Vereinzelungswalze 21 zur Folge. Auf diese Weise ist daim mit Hilfe der Leerblatt- 
Vereinzelungswalze 21 das oberste Leerblatt von dem Leerblattstapel 20 abziehbar und der 
Druckerwalze 9 zufuhrbar. 

20 Die Antriebsmittel 25 und das Zwischengetriebe 29 sind schlieChch auch noch in einen 
in der Figur 1 1 dargestellten Druckkopf-Abhebebetrieb-Zustand bringbar, und zwar auf 
analoge Weise, wie dies anhand der vorstehend beschriebenen Zustande beschrieben ist, 
namlich indem zuerst der Steuerteil 36 uber die erste Schlingfeder 39 von dem Basisteil 30 
her in der ersten Drehrichtung 3 1 und nach dem Erreichen des Druckkopf-Abhebebetrieb- 

25 Zustands das Hauptzahnrad 37 iiber die zweite Schlingfeder 41 von dem Basisteil 30 her in 
der zweiten Drehrichtung 32 angetrieben wird. Bei dem Druckkopf-Abhebebetrieb-Zustand 
ist das erste Schwenkritzel 56 in Richtung des Pfeils 82 und das dritte Schwenkritzel 64 in 
Richtung des Pfeils 84 und das vierte Schwenkritzel 68 in Richtung eines entgegengesetzt 
zu dem Pfeil 85 gerichteten Pfeils 92 verstellt gehalten, und zwar mit Hilfe der vier 

30 Steuerstifte 57, 61, 65 und 69 und der zwei Steuemuten 42 und 43. Bei dem Druckkopf- 
Abhebebetrieb-Zustand steht nur das vierte Schwenkritzel 68 mit dem Hauptzahnrad 37 in 
Antriebsverbindimg, was zur Folge hat, daB das dritte Nebenzahnrad 51 in diesem Fall in 
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einer zu der Drehrichtung 89 entgegengesetzten Drehrichtimg 93 antreibbar ist. Dieses 
Antreiben des dritten Nebenzahnrads 51 in Richtung des Pfeils 93 wird in ein 
Verschwenken der Dmckeinrichtung 6 urn die Schwenkachse 10 in Richtung des Pfeils 1 1 
umgesetzt. Die hierfur vorgesehenen Verstellmittel sind der Einfachheit halber nicht 
5 dargestellt. 

Die Erfindung ist auf die Vorrichtung entsprechend dem vorstehend beschriebenen 
Ausfuhningsbeispiel nicht beschrankt. Anstelle von Schlingfederkupplungen konnen auch 
andere Ein-Richtungs-Kupplungen vorgesehen sein. Auch kann eine Schlingfederkupplung 
zwei Schlingfedem aufweisen. Auch kann eine bauliche Ausbildung gewahlt sein, bei der 
10 ein Basisteil und ein Steuerteil und ein beispielsweise durch ein Hauptzahnrad 37 
gebildeter Antriebsteil 37 nicht koaxial zueinander angeordnet sind, sondem um 
zueinander versetzte Achsen drehbar gelagert sind. 
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Patentanspriiche! 

1. Einrichtung (1) 

mit einem in seiner Drehrichtung umschaltbaren Motor (26) und 
mit einem mit dem Motor (26) antreibbaren Zwischengetriebe (29) und 
5 mit mindestens zwei mit Hilfe des Motors (26) uber das Zwischengetriebe (29) 
antreibbaren Antriebsradem (44, 48, 51) und 

mit Steuermitteln (36) zum wahiweisen Herstellen einer Antriebsverbindung zwischen dem 
Motor (26) und mindestens einem Antriebsrad (44. 48, 51) uber das Zwischengetriebe (29), 
dadurch gekennzeichnet, 
10 daB das Zwischengetriebe (29) einen mit dem Motor (26) rotierend antreibbaren Basisteil 
(30) und einen rotierend antreibbaren Steuerteil (36) und einen rotierend antreibbaren 
Antriebsteil (37) aufweist xmd 

daB zwischen dem Basisteil (30) und dem Steuerteil (36) eine erste Ein-Richtungs- 
Kuppiung (38) vorgesehen ist, die zum Bilden einer Kupplungsverbindung bei einer ersten 

1 5 Drehrichtung (31) ausgebildet ist, und 

daB zwischen dem Basisteil (30) und dem Antriebsteil eine zweite Ein-Richtungs- 
Kupplung (40) vorgesehen ist,. die zum Bilden einer Kupplungsverbindung bei einer zu der 
ersten Drehrichtung (31) entgegengesetzten zweiten Drehrichtung (32) ausgebildet ist, und 
daB der Steuerteil (36) zum wahiweisen Herstellen einer Antriebsverbindung zwischen 

20 dem Motor (26) und mindestens einem Antriebsrad (44, 48, 51) vorgesehen ist und 

daB der Antriebsteil (37) zimi Antreiben der mindestens zwei Antriebsrader (44, 48, 51) 
vorgesehen ist. 

2. Einrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 

daB der Basisteil (30) und der Steuerteil (36) und der Antriebsteil (37) sowie die zwei Ein- 
25 Richtxmgs-Kupplungen (38, 40) koaxial zu einer Hauptachse (33) und folghch koaxial 
zueinander angeordnet sind. 

3. Einrichtimg (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 

daB der Steuerteil (36) durch eine kreisscheibenformige Steuerscheibe (36) gebildet ist, die 
mit Steuemuten (42, 43) versehen ist. 
30 4. Einrichtimg (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 

daB der Antriebsteil (37) und die Antriebsrader (44, 48, 5 1) je durch ein Zahnrad gebildet 
sind. 
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5. Einrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 

daC zumindest eine von den zwei Ein-Richtungs-Kupplungen (38, 40) durch eine 
Schlingfederkupplung (38, 40) gebildet ist. 

6. Einrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
5 daB die Einrichtung (1) durch ein Facsimile-Gerat gebildet ist. 

7. Einrichtung (1) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 

daB ein erstes Antriebsrad (44) zum Antreiben einer Originalblatt-Antriebswalze (4) zum 
Fortbewegen eines abzutastenden Originalbiattes vorgesehen ist. 

8. Einrichtung (1) nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 

10 daB ein zweites Antriebsrad (48) zum Antreiben einer Leerblatt-Vereinzeiungswalze (21) 
vorgesehen ist. 

9. Einrichtung (1) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, 

daB ein drittes Antriebsrad (51) zum Antreiben einer Druckerwalze (9) zum Fortbewegen 
eines zu bedruckenden Leerblattes vorgesehen ist. 

15 
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Einrichtung mit einem Motor und mit einem steuerbaren Zwischengetriebe 
zum Antreiben v on mehreren Antriebsradem der Einrichtung 

5 

Eine Einrichtung (1), insbesondere ein Faksimile-Gerat, weist einen in seiner 
Drehrichtung umschaltbaren Motor (26) und ein mit dem Motor (26) antreibbares 
Zwischengetriebe (29) und drei mit Hilfe des Zwischengetriebes (29) antreibbare 
Antriebsrader (44, 48, 51) auf, wobei das Zwischengetriebe (29) einen mit dem Motor (26) 

10 antreibbaren Basisteil (30) und einen Steuerteil (36) und einen Antriebsteil (37) sowie 
zwischen dem Basisteil (30) und dem Steuerteil (36) eine erste Ein-Richtungs-Kupplung 
(38) und zwischen dem Basisteil (30) und dem Antriebsteil (37) eine zweite Ein- 
Richtungs-Kupplung (40) aufweist, wobei die beiden Ein-Richtungs-Kupplungen (38, 40) 
zur Kraftubertragung in entgegengesetzten Drehrichtungen (31, 32) ausgebildet sind und 

15 der Steuerteil (36) zum wahlweisen Herstellen einer Antriebsverbindung zwischen dem 
Motor (26) und mindestens einem Antriebsrad (44, 48, 51) vorgesehen ist und der 
Antriebsteil (37) zum Antreiben der Antriebsrader (44, 48, 51) vorgesehen ist. 
(Figur2). 
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